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Soluzione di equazioni differenziali a coefficienti costanti

Lineari del primo ordine a coefficienti costanti

Data I’equazione differenziale:
V() +aylx)=b

dove:

v (x) = funzione incognita

a, b = costanti note

la sua soluzione generale e’:

y(x) =p+gx+ texp(—ax)

con:
=ph/
{p 0 a4 sea=0
q=
=0
{p 5 sea=0
q:

¢t = parametro il cui valore puo’ essere scelto in maniera del tutto arbitraria

Lineari del secondo ordine a coefficienti costanti

Data I’equazione differenziale:
y'(x)+ay (x)+by(x)=c
dove:

v (x) = funzione incognita

a, b, ¢ = costanti note

la sua soluzione generale e’:

—_ 2 —
y(x)—p+qx+rx +texp[ 5 )

Ja> -4b —-Ja’ -4b
a+a—x + uexp A quando a® >4 b

y(x)=p+qx+rx2+(t+ux)exp(—%x) quando a*=4b



Jab-a’ Ja4b-a’
Tax] + usen(TaxH exp(— %x) quando a* <4 b

y(x)=p+gx+rx’+ [tcos[

con:
p=cl/b
1g=0 seb=0
r=0
(=0
lg=cl/a seb=0,a=0
r=0
p=0
q=0 seb=0,a=0
r=cl/2

t, u = parametri i cui valori possono essere scelti in maniera del tutto arbitraria



Soluzione di equazioni differenziali lineari del primo ordine
Data I’equazione differenziale lineare del primo ordine:
¥/(x)+g(x)ylx) = hlx)
dove:
v (x) = funzione incognita
g(x), h(x) = funzioni note

la sua soluzione generale e’:

)= far+ fatsh(x)expl o) expl- Gl

con:

o = costante arbitraria

G(x) = f dx g(x) = una primitiva qualsiasi della funzione g(x)



